
R-系列 CANbus 總線輸出

R-系列 RP 及 RH 型位移傳感器 

CANbus 總線輸出
(CANopen 及 CANbasic)

■  堅固可靠工業用位移傳感器

 ■  直線測量，絕對值輸出

■ LED 指示燈提供診斷功能

 ■	 無接觸測量，沒有磨損

■	 超高的精度，分辨率最高為 2 µm
■	 非線性度達	0.01%
 ■ 重複精度達	0.001%
■ 標準	CAN 總線輸出，位置和速度
■ 多磁鐵位置測量	(最多可達 15 個位置測量)
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工作溫度	 -	40	至	+75	°C	
濕度	/	露點	 濕度	90%，不能結露	

保護	 鋁成型外殼：IP65	 		 	 	
		 耐壓外管：IP67	(配對接頭必須鎖緊)或		
		 	 		 		 IP68	(如選配直出電纜)	 	

沖擊指標	 100	g	(單一沖擊)	/	IEC	標準	68-2-27	 	
振盪指標	 15	g	/	10	-	2000	Hz	/	IEC	標準	68-2-6		 	
EMC 測試	 放射	EN	50081-1，抗擾	EN	50082-2，	 	
		 EN	61000-4-2/3/4/6，等級	3/4，A	類，CE	認証	 
  	 		 		 	 		 	 	

故障指示	 電子頭尾蓋帶	LED	顯示	 	 	

RP	鋁成型外殼：	 	 		 		 	 		 	 	
傳感器頭	 鋁			 		 	 		 	 	

傳感杆	 鋁			 		 	 		 	 	

位置磁鐵	 滑動磁鐵或浮動磁鐵	 	 	

RH	耐壓外管：	 	 		 		 	 		 	 	
傳感器頭	 鋁			 		 	 		 	 	

傳感杆和法蘭	 304	L	不銹鋼	 		 	 	

外管壓力	 350	bar	/	690	bar	(峰值)	 	 	

位置磁鐵	 環形磁鐵或浮動磁鐵	 	 	

		 	 		 		 	 		 	 	

安裝位置	 任意方位	 	 		 	 	

鋁成型外殼:	 可移動固定夾片(需以	M5	縲釘作固定)		
耐壓外管:	 帶縲紋法蘭，公制	M18	x	1.5	或	 	

		 英制	3/4"-	6	UNF-3A			 	 	

一般鎖力	 45	N-m		 	 		 	 	

		 	 		 		 	 		 	 	

接頭選型	 6	針	DIN	接頭或直出電纜作散線連接			
輸入電壓	 +24	Vdc	(-15	/	+20%)		 	 	
極性保護	 最大	-30	Vdc	 		 	 	
超壓保護	 最大	36	Vdc		 		 	 	
秏電量	 一般	100	mA		 		 	 	
波動	 <	1	%	S-S	 	 		 	 	
電器衝擊量:	 500	V	(DC	接地與機械外殼地線之間)	

測量數據				 位置，速度	/	附加選項：多個磁鐵位置測量							
		 (最多可達	15	個位置測量)		 	 	

測量範圍	 RP	鋁成型外殼：50	-	5080	mm	 	 	
		 RH	耐壓外管：50	-	7620	mm		 	 	 	
		 	 	 	 	 	 	

界面	 CAN	總線系統協議，ISO	DIS	11898	 	 	
數據格式	 CANopen：	CIA	標準	DS-301	V4.02	encoder	profile		
		 	 	 DS-406	v3.1	 	 	 	
		 CANbasic：CAN	2.0	A	 	 	 	
傳輸速度	 速率：1000	800		500			250			125			50							20		 		kbit/s	
		 線長：<25			<50		<100	<250	<500	<1000	<2500		m	
		 (用戶可以通過編程軟件自由更改傳輸速率。)  
過壓保護	 最大	36	Vdc	 	 	 	
		 	 	 	 	 	 	
分辨率	 CANopen	 	 CANbasic 	 	
-	位置	 5	µm	 	 2	µm	 5	µm	 2	µm	
-	速度	 0.5	mm/s	 	 0.2	mm/s	 1.0	mm/s	 0.1	mm/s	
更新時間	 1.0	ms	(行程	<2400	mm)	/	2.0	ms	(行程	<4800	mm)	
		 4.0	ms	(行程	<7600	mm)	 	 	 	

非線性度	 滿量程的	<	±	0.01%		(最小	±	40	µm)	 	 	

重複精度	 滿量程的	<	±	0.001%	(最小	±	2.5	µm)	 	 	

溫度係數		 <15	ppm	/	°C		 	 	 	
滯後		 <	4	µm	 	 	 	 	 	

參數 規格
輸入

輸出

精度

工作條件

結構，材料

安裝

電氣連接

參數 規格(續)
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傳感器狀態和診斷顯示

集成的	 LED	顯示燈綠或紅為傳感器提供工作狀態反饋以及故
障檢查功能。

紅綠 LED's
顯示燈

綠燈 紅燈 說明

亮 滅 正常工作

亮 閃 磁鐵離開有效行程範圍

亮 亮 測不到磁鐵

閃 亮 進入編程狀態

CANbus	輸出

R-系列	 RP	 和	 RH	 型線性位置傳感器作為一個從站，符合	
Canbus	 (ISO	 11898)	 協議標準。傳感器直接把位置數據轉換
為面向總線的數據並發送給控制器。總線的接口適合于小于	
1	 Mbps	的速率傳輸。集成在傳感器的軟件支持高度自定義的	
CANopen，	 CANbasic	和	 DeviceNet	等傳感器總線系統。(關于	
DeviceNet	輸出，請參考其他	MTS	文檔)。

操作模式

CANbus	傳感器提供下列	單一或多個磁鐵位置的測量:

•	標準測量:
			-	CANbasic	;	位置	+	速度(單個磁鐵)
			-	CANopen	;	位置	+	速度(1	至	4	個磁鐵)

•	多重磁鐵測量:
			-	CANbasic	同時輸出	2	至	15	個磁鐵的位置

Single magnet sensor

Multi-magnet sensor

M1 M1aActive stroke length
(Measuring range)

Position / Speed

M0 M1 M4

Position

75 mm min.
(3.0 in.)

M2 M3

CANbus	輸出的傳感器尾蓋

強化監視與診斷功能

CANopen

CANopen	是根據	DS-406	V3.1(CIA	標準	DS-301	V4.02)定義的。
功能可以用以下	3	個通訊對象來表述。

•	服務數據對象(SDO):
		SDO	主要用來做傳感器的設置。可選的參數有:
	- 位置和速度的分辨率-	位置和速度的分辨率

	-	4	個設定點
	-	預先設定操作範圍以及	4	個磁鐵的零點位置。

•	過程數據對象(PDO):
PDO	 提供了實時的寬達	 8	 字節的數據塊傳輸。傳感器通過	
PDO	來輸出磁鐵的位置，速度，CAM	控制信息，以及	 4	個
以內磁鐵的操作範圍信息。

數據格式為：32	位位置數據，16	位速度數據，以及	 8	位數
值限制。

•	PDO	的傳輸類型:
		异步(周期從	1	至	65.535	ms)	或同步

			-	同步對象(SYNC)
			-	應急對象
			-	節點保護對象

					
•	CANopen	設置
電子數據表格(EDS)被用來作爲設置文件。EDS	 文件可以
在隨傳感器的小	 CD	光盤上或者在	 MTS	網站上得到（www.
mtssensors.com）。

  CANbasic(MTS 標準協議)

CANbasic	 提供了一個簡單，靈活可自定義的短總線接入。
CANbasic	協議兼容于	CAN	2.0A	標準，並且包含了單磁鐵測量
的應用數據（位置，速度，傳感器狀態和	5	個設置點）。

  CANbasic(多磁鐵測量)

CANbasic	可以用單個傳感器最大輸出	15	個位置磁鐵的位置數
據。設置和操作可以通過一站式控制系統來完成。

		CANopen 地址設置附件

CANopen	地址設置器是用來制定傳感器的	CANbus	節點號的。
這個動作通常是用總線的	 LMT	 和	 LSS	 服務來完成。如果主
控制系統不提供這樣的功能，CANopen	 地址設置將會不通過
服務而直接設置。用這個設置器時，需要提供外接	 24Vdc	電
源。

註:
合格試驗證號	CiA	199902-301V30/I-004	是由	CANbus	用戶組織	CiA(CAN	
in	Automation)授予	MTS	CANopen	傳感器的。

有效行程
(測量範圍)

位置	/	速度

位置

多磁鐵測量

單磁鐵測量

數據格式說明
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CANbus	手持編程器(型號：252382-D62)

CANbus	手持編程器連接方式

用戶可以用以下方法來安裝使用手持地址設置器:

1.	 �開總�連接和電源�開總�連接和電源

2.	 將�持設置器與傳感器連接將�持設置器與傳感器連接

3.	 連接傳感器電源，節點的地址將會顯示出來連接傳感器電源，節點的地址將會顯示出來

4.	 選�一個新的節點地址，�下��來保�選�一個新的節點地址，�下��來保�

5.	 �開設置器與傳感器的連接�開設置器與傳感器的連接

6.	 地址設置值限定在地址設置值限定在	01	到	7F	(1	到	127)的	16	進制數字。
廠定值為	7F	(127)

CANopen	地址設置附件

6 針公接頭針號排列
(面向傳感器頭)

接線

D6 配對母接頭(必須另購)

18 mm
(0.7 in.)

 54 mm (2.1 in.)

54 mm
(2.1 in.)

 38 mm (1.50 in.)

D6 水平出線接頭	
型號：370423(STC0 9131-D)

D6 90°	轉彎出線接頭
型號：560778(STC0 9131-6)

5 4
36

21

Pin no.

 1

 2
 3

 4
 5
 6

Wire color

Gray

Pink
Yellow

Green
Red or Brown

White

Wiring Function - Analog outputs

Output 1: Position # 1
0 to 10, 10 to 0, -10 to +10, +10 to -10 V 
4 to 20, 20 to 4, 0 to 20, 20 to 0 mA
Return for pin 1
Output 2: Position #2 or Speed
0 to 10, 10 to 0, -10 to +10, +10 to -10 
4 to 20, 20 to 4, 0 to 20, 20 to 0 mA
Return for pin 2
+ 24 VDC ( -15/ +20 %)
DC Ground (for supply)

Male insert sensor plug

rear of cable connector針號 線色  功能															 															
1																灰									 	CAN	(-)		 														
2											 粉紅		 	CAN	(+)
3	 黃		 	不接
4	 綠							 	不接
5	 紅或棕	 	+24	Vdc	供電	(-15	/	+	20%)																
6	 白	 	0	Vdc

D6	公接頭針號排列
(面向傳感器頭)

傳感器內置接頭(供單 D60 或雙 D62 接頭插座)

連接手提編程器

針號 功能

	1	 不接
	2	 不接
	3	 不接
	4	 不接
	5	 +24	Vdc
	6	 0	V

CANbus 數據格式說明(續)

母接頭接線參閱下表

傳感器電子頭，D62 雙接頭輸出

備註：
傳感器電纜屏蔽線必須在控制箱適當接地
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RP 鋁成型外殼尺寸與安裝說明

RH 耐壓外管尺寸與安裝說明

Beginning of stroke - Null position
Captive-sliding magnet

14.5 mm
(0.57 in.)

Mounting foot13 mm
(0.51 in.)

76 mm 
(3.0 in.)

12 mm (0.47 in.)
49 mm
1.92 in.)

45
 m

m
(1

.7
7 

in
.)

2 
m

m
(0

.0
7 

in
.)

9.
5 

m
m

(0
.3

7 
in

.)

Ø 5.5 mm (0.21 in.)
for M5 or #10 screw

68 mm (2.67 in.)
50 mm (1.96 in.)

35.6 mm 
(1.40 in.)

66 mm
(2.60 in.)

Stroke length 
Dead zone

28 mm
(1.10 in.)

Sensor head

Mounting support (non-ferrous material)

Open-ring magnet
 Beginning of stroke - Null Position

Sensor head

Cable outlet DP02

28 mm
(1.10 in.)

22 mm
(0.86 in.)

28 mm
(1.10 in.)

D60 單接頭插座

直出電纜(標準長度為	2	米)

Dead zone
Stroke dependent

Refer to chart belowStroke length

O 10 mm (0.39 in.)Rod

Beginning of stroke (Null Position)

50.8 mm
(2.00 in.)
Null Zone

25 mm
(0.98 in.)

13 mm
(0.51 in.)

81 mm
(3.2 in.)

Electronics Housing

Flat-faced 
hex flange

A

End of stroke

50.8 mm (2.00 in.)
Null zone

 Beginning of stroke (Null position)

25.4 mm
(1.00 in.)

22 mm
(0.87 in.)

O-Ring A

25 mm
(0.98 in.)

2.5 mm
(0.10 in.)

Raised-faced 
hex flange

D62 雙接頭插座	 D60 單接頭插座	

直出電纜

B

68 mm (2.7 in.)

A

Raised-face
hex flange

Grounding lug
Mating connector

(6 pin DIN style)

76 mm (3.0 in.)

25 mm
(0.98 in.)

2.5 mm (0.10 in.)

25.4 mm (1.00 in.)

50.8 mm
(2.00 in.)

Beginning of stroke (Null position)

Null zone
O-Ring

C

安裝法蘭類別 內容 A	縲紋尺寸 B	六角尺寸 C	六角尺寸
S 英制縲紋，平台六角法蘭 3/4”-16	UNF-3A 44.5	mm 51	mm	
T 英制縲紋，帶小台階的六角法蘭 3/4”-16	UNF-3A 44.5	mm 51	mm
M 公制縲紋，平台六角法蘭 M18	x	1.5 46	mm	 53	mm

RH	型外殼的模組結構提供靈活和簡易的安裝方式。它是專門為液壓系統使用設計的(350	bar	連續，700	bar	峰值)，特別適合液壓
缸作內部安裝。

Ø5.5	mm	
M5	或	#10	縲釘

傳感器頭

傳感器頭

死區
測量長度

固定夾片

滑塊磁鐵

浮動磁鐵

非導磁支架片（用戶提供）

測量長度

死區按量程而定
行程	 死區

50	-	5000	mm	 63.5	mm	
5005	-	7620	mm				 66	mm零區

有效行程起點	-	傳感器零區後

有效行程起點	-	傳感器零區後

有效行程起點(傳感器零區後)

電子頭

六角法蘭

有效行程起點(傳感器零區後)

O	型
密封圈

有效行程終點

六角法蘭

死區
�量程而定
詳情參閱下表

RP	型外殼的模組結構提供靈活和簡易的安裝方式，適合一般機械使用，同時可以外置油缸作位置測量。

	浮動磁鐵

滑塊式磁鐵

49	mm
9.5

	m
m

35.6	mm
50	mm
68	mm

45
	m

m
2	m

m

12	mm

13	mm

76	mm 28	mm

14.5	mm

66	mm

28	mm

28	mm

22	mm

25	mm

13	mm

A

零區

耐壓外管	Ø	10	mm

A

50.8	mm

22	mm
C

B
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	 	 傳感器外殼

RP	=	 鋁成型外殼(只能外置)

RH	=	 耐壓圓管(內置或外置)

	 	 外殼安裝形式

只供	RP	型選用(磁鐵隨傳感器附送)
S	 =		 滑塊磁鐵，上方連接(型號：252182)
V	 =		 滑塊磁鐵，前方連接(型號：252184)	
M	=	 浮動磁鐵(型號：251416-2)

只供	RH	型選用(磁鐵必須另購)
T	 =		 英制縲紋	3/4"	-	16UNF-3A(法蘭帶小台階)
S	 =		 英制縲紋	3/4"	-	16UNF-3A(平底法蘭)	
M	=		 公制縲紋	M18	x	1.5(平底法蘭)
B	 =	 感應元件	(不帶耐壓外管，行程	<1800	mm)

	 	 行程

_  _  _  _ M	=	毫米(公制，以	5	mm	為單位遞增)
_  _  _ . _ U	=	英吋(英制，以	0.1	英寸為單位遞增)

	 	 接頭或電纜	
	 	 接頭

D60	=	 6	針	DIN	公接頭插座（配對母接頭必需另購）
D62	=		 雙	6	針	DIN	公接頭插座（只適用於總線連網，配對母接頭必需另購）
	 	 直出電纜

P_ _	=			直出高性能	PUR	電纜
	
	 	 	 填電纜長度：

	 	 	 _	_	=	如量程單位為公制，填	1	(01)	至	30	(30)	米
	 	 		 英制，填	1	(01)	至	99	(99)	英尺
	
	 	 輸入電壓

1	=	+24	Vdc	供電	(+20%，-15%)

	 	 輸出信號模式

C _ _ _ _ _ _	=	CANbus	輸出		 	
				a	b	c	d	e		f
a,b,c =	 CANbus 協議﹕	 d	=	傳輸速度(Baud rate)﹕	 e	=	分辨率﹕	 f	=	周期時間﹕

101	 =	 標準，單磁鐵	 1	=	1000	kBit/s	 1	=	0.0002	in.	(0.005	mm)	 1	=	標準
207	 =	 多磁鐵	 2	=	500	kBit/s	 2	=	0.00008	in.	(0.002	mm)
304	 =	 CANopen	協議	 3	=	250	kBit/s
	 	 	 4	=	125	kBit/s

	 	 磁鐵數量

	 	 (只供多磁鐵測量)

Z _ _ =	磁鐵數量(填	02	至	15)

行程註明:
•	RP	=	50	-	5080	mm	(2	-	200	in.)
•	RH	=	50	-	7620	mm.	(2	-	300	in.)

CR
				1								2													3									4							5							6							7							8											9							10					11												12							13						14					15					16					17						18					19									20						21					22

1

電纜長度:
MTS	建議最長直出電纜長度為	10	m。如果用戶選超過	10	m	電
纜，付運和安裝過程必須小心處理。此外，交貨期可能較長。

Z

注意：

對於應用多個磁鐵，用戶必須訂購足夠數量的磁鐵。如超過	15	個磁鐵，請先咨詢		
MTS。CANbus	的	EDS	電子文檔可以在	MTS	網站	www.mtssensors.com	下載。

R-系列 CANbus 輸出	-	如何選型
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(此頁為空白頁)


